2026年上海市普通高中学业水平合格性考试
物理试卷
（考试时间60分钟，满分100分）
（试卷共6页，答题纸共1页）
特别提示：
1．本试卷标注“多选”的试题，每小题应选两个及以上的选项，但不可全选；未特别标注的选择类试题，每小题只能选一个选项。标注“计算”“简答”的试题，在列式计算、逻辑推理以及回答问题过程中，须给出必要的图示、文字说明、公式、演算等。
2．除特殊说明外，本卷所用重力加速度g大小均取9.8 m/s2。

一  电磁感应A
B
G
（a）

小何同学通过实验研究感应电流的产生条件。	Comment by physics: 1．（1）如图，0.562

（2）ABD，0.721
（3）如图

2．（1）A，0.697		（2）A，0.657
（3）不一定。0.530
理由：导线圈中是否产生感应电流，取决于穿过导线圈的磁通量是否发生变化。若导线圈在移动过程中半径变大，由Φ = BS可知：穿过它的磁通量可能恰好保持不变，则不会产生感应电流；若磁通量发生变化，则会产生感应电流。题目只说“半径不断变化”，并未说明磁通量一定变化，因此不能说“一定会产生感应电流”。
2026年上海会考一

1．“研究电磁感应现象实验”装置如图（a）所示。
（1）用笔画线代替导线在图（a）中完成接线。（作图）
（2）下列情况中，可使线圈B中产生感应电流的有________。（多选）
A．开关闭合瞬间
B．开关断开瞬间
C．开关闭合后，保持滑动变阻器的滑片不动P
I
（b）

D．开关闭合后，快速移动滑动变阻器的滑片
（3）将线圈A视为通有如图（b）所示电流I的密绕直螺线管。在图（b）中画出该螺线管产生的磁场中过P的一条磁感线。（作图）

2．如图，一通有电流I的直导线固定于水平桌面。桌面上的P1、P2两点和圆形绝缘线圈均位于导线右侧且线圈圆心位于P1点。P1
P2
I

（1）若该通电直导线在P1、P2两点产生磁场的磁感应强度大小分别为B1、B2，则________。
A．B1 > B2				B．B1 = B2			C．B1 < B2
（2）在绝缘线圈的圆心从P1沿直线向右运动到P2的过程中，线圈半径保持不变，则通过该线圈的磁通量________。
A．逐渐减小			B．始终不变			C．逐渐增大
（3）假设水平桌面上有一弹性闭合圆形导线圈位于直导线右侧，在其圆心从P1移到P2过程中，导线圈半径不断变化。判断在此过程中导线圈中是否一定会产生感应电流并说明理由。（简答）


二  廿四节气
二十四节气是我国古代农耕文明智慧的结晶。不同节气时，地球在绕太阳公转轨道上的位置如图所示，地球与太阳的连线在相邻两节气间转过的角度均为15°。（不计其他天体对地球的作用）	Comment by physics: 1．A，0.685
2．C，0.623
3．mv22 − mv12，0.422
4．t1 > t2。
理由：从立夏到立秋，地球经过夏至附近，接近远日点，公转速率较小，经过相同角度所需时间较长；从立冬到来年立春，地球经过冬至附近，接近近日点，公转速率较大，经过相同角度所需时间较短。因此t1 > t2。
5．D，0.252
6．AB
7．M = 
2026年上海会考二夏至
太阳
立夏
立秋
立春
立冬


1．立夏和夏至时，地球绕太阳运动的加速度大小分别为a1和a2，则________。
A．a1 > a2				B．a1 = a2			C．a1 < a2

2．从立夏到夏至，太阳对地球的万有引力________。
A．做正功			B．不做功			C．做负功

3．立夏和夏至时，地球绕太阳运动的速率分别为v1和v2，地球质量为m，则从立夏到夏至，太阳对地球的引力所做的功W = ________。

4．从立夏到立秋的时间为t1，从立冬到来年立春的时间为t2，比较t1和t2哪个时间更长并说明理由。（简答）

5．将地球视为质量分布均匀的球，其球心为O。考虑地球自转的影响，位于地球表面P点的某物所受重力G的方向可能为________。
严格指向球心
A
O
P
G
垂直于自转轴
B
O
P
G
略微偏离球心
C
O
P
G
略微偏离球心
D
O
P
G


6．光线经过太阳附近时会发生偏转，这一现象与广义相对论的预言一致。以下属于广义相对论基本原理的有________。（多选）
A．等效原理					B．广义相对性原理
C．功能原理					D．伽利略相对性原理

7．已知地球到太阳的距离为r，地球的公转周期为T，引力常量为G。将地球绕太阳公转轨道视为圆轨道，求太阳质量M。（计算）


三  盐水电池
如图，葛老师将镁片和碳片插入盐水中制成一“盐水电池”，开展电学实验研究。	Comment by physics: 1．（1）电，机械		（2），0.648		（3）C，0.249		（4）UI − I2R
2．1.6，4
3．B
2026年上海会考三盐水
碳片
镁片


1．将盐水电池与一电动机按如图所示电路连接。闭合开关S后，电动机正常工作。若该盐水电池的电动势为E、内阻为r，电动机的线圈电阻为R。
（1）电动机工作时将________能转化为________能和内能。
（2）若绕制该电动机线圈所用铜线的电阻率为ρ、横截面积为S，则所用铜线的长度为________。A
r
E
M
S

（3）若该电路中外电压为U，内电压为U'，则电路中电流为________。
A．		B．		C．		D．
（4）若电动机正常工作时回路中电流为I，则电动机的输出功率为________。

2．利用如图（a）所示电路测量盐水电池的电动势和内阻。闭合开关后，改变电阻箱接入电路的阻值，记录电阻箱阻值R和电流表示数I，绘制IR − I图线如图（b）所示，则该盐水电池的电动势为________V，内阻为________Ω。
IR/V
I/A
0.4
0
1.6
（b）
0.8
0.2
（a）
A
r
E
R1


3．利用盐水电池等元件连接成如图所示电路。闭合开关S后，在滑动变阻器的滑片P从a端移到b端的过程中，电流表的示数________。P
a
b
R
R0
E
r
A
S

A．逐渐减小					B．先减小后增大
C．逐渐增大					D．先增大后减小




四  油滴实验
密立根通过油滴实验首次测定了元电荷e。	Comment by physics: 1．CD，0.53
2．（1）		（2）①D		②U0		③D
3．（1）CU0		（2）C
2026年上海会考二

1．一油滴所带电荷量与元电荷e的比值可能为________。（多选）
A．1.6×10−19			B．1.6			C．16			D．19

2．如图所示实验装置中，极板A、B水平正对固定，一带负电的油滴在两极板间运动，设油滴所受空气粘滞阻力的大小f = kv，式中k为已知常量，v为油滴运动速率。（重力加速度大小为g）光源
喷雾器
目镜
A
B

（1）当两极板间不加电压时，该油滴仅在重力和空气粘滞阻力作用下运动，最终以速率v1做匀速直线运动，则该油滴质量为________。
（2）当A、B两极板间电压为U0时，该油滴最终以速率v2匀速上升。已知两极板间距为d，两极板间电场视为匀强电场。
①上升过程中该油滴在此电场中的电势能________。
A．先增大后减小		B．先减小后增大		C．逐渐增大			D．逐渐减小
②上升过程中该油滴先后经过M、N两点，若M、N两点间距离为s，则两点间的电势差UMN = ________。
③该油滴所带电荷量的绝对值为________。
A．		B．		C．		D．
2
1
S
C
（a）
电流
传感器

3．A、B两极板构成一平行板电容器。小何同学研究一电容为C的平行板电容器的充放电规律，实验电路如图（a）所示。先将开关S拨到接线柱1，该电容器充满电后两极板间电压为U0。当开关S从接线柱1拨到接线柱2后，电流i随放电时间t变化的图线如图（b）中①所示。t
O
2i0
i0
t0
2t0
i
①
（b）

（1）充满电后，该电容器所带的电荷量为________。
（2）更换电源，该电容器再次充满电后两极板间电压为0.5U0。再将开关S从接线柱1拨到接线柱2，电流i随放电时间t变化的图线②可能为________。
t
O
2i0
i0
t0
2t0
i
①
A
②
t
O
2i0
i0
t0
2t0
i
①
B
②
t
O
2i0
i0
t0
2t0
i
①
C
②
t
O
4i0
2i0
t0
2t0
i
②
D
①



五、无人机
城市巡检无人机既可空中巡检，又可运送货物。	Comment by physics: 1．（1）C		（2）A
2．（1）0.5（0.609）		（2）20.6 N
3．（1）7.4（0.404）		（2）30 N
2026年上海会考五

1．一城市巡检无人机自t = 0开始竖直向上起飞，在t3时刻撤去升力，取竖直向上为正方向，其在0到t4时间内的速度v随时间t的变化关系如图所示。v
t4
t3
t2
t1
v1
v2
v3
0
t

（1）在0 ~ t2时间内无人机的加速度________。
A．先减小后增大					B．逐渐减小
C．先增大后减小					D．逐渐增大
（2）无人机在________。
A．0 ~ t1时间内平均速度小于0.5v1		B．t2时刻升至最高点
C．t3 ~ t4时间内做自由落体运动		D．t4时刻回到出发点

2．无人机从地面由静止开始匀加速竖直上升，上升高度h = 4.0 m时速度v = 2.0 m/s。已知无人机质量m0 = 2.0 kg。求在此过程中
（1）无人机的加速度大小a = ________m/s²。
（2）空气对无人机的作用力F0的大小。（计算）

3．质量为m0 = 2.0 kg的无人机下方通过轻绳悬挂一质量为m1 = 1.0 kg的货物。当该无人机沿水平方向匀速直线飞行时，轻绳与竖直方向的夹角恒为α = 37°。求在此过程中（结果均保留2位有效数字）
（1）货物所受空气阻力大小f = ________N；
（2）空气对无人机的作用力F0的大小。（计算）



六、投石机
投石机的简化模型如图所示。初始时弹丸袋静止在水平地面上，弹丸装在弹丸袋中。打开释放装置后，重锤下落带动轻质杠杆绕光滑转轴O转动，当杠杆转到竖直位置时，制动装置使杠杆和重锤瞬时制动，弹丸依惯性脱离弹丸袋水平飞出。已知弹丸到O距离为5L，重锤到O距离为L。（弹丸和重锤均视为质点，不计空气阻力、弹丸袋的质量和大小，重力加速度大小为g）	Comment by physics: 1．（1）A，0.639		（2）B，0.288		（3）C
2．A，0.188
3．（1）E		（2）0		（3）v0 = 3
（4）s = 15L
2026年上海会考六重锤
弹丸
弹丸袋
O




1．如图，当杠杆转到水平位置时，重锤的速度大小为v，此时
O
v

（1）弹丸的速度方向为________。
A．竖直向上						B．斜向左上
C．水平向左						D．斜向右上
（2）弹丸的角速度大小为________。
A．vL			B．			C．5vL			D．
（3）弹丸所受合外力F的方向为________。
A．水平向左						B．竖直向上
C．斜向左上						D．斜向左下

2．如图，在杠杆从初始位置转到水平位置的过程中，重锤、弹丸的重力势能变化量分别为ΔEp锤、ΔEp丸，则________。
O


A．|ΔEp锤| > |ΔEp丸|	B．|ΔEp锤| = |ΔEp丸|	C．|ΔEp锤| < |ΔEp丸|

3．已知弹丸质量为m，重锤质量为50m。如图，初始时杠杆与水平地面间夹角α = 30°。打开释放装置后，杠杆从初始位置转到竖直位置时，弹丸水平飞出，最终落回水平地面。O
α



（1）在杠杆从初始位置转到竖直位置的过程中，弹丸所受重力做功为________。
A．5mgL			B．7.5mgL			C．9.3mgL
D．− 5mgL			E．− 7.5mgL			F．− 9.3mgL
（2）杠杆转到竖直位置时，弹丸所受重力的功率为________W。
（3）求弹丸水平飞出时的速率v0。（计算）
（4）求弹丸从水平飞出到落地的水平射程s。（计算）
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参考答案
答案非官方版本，不保证正确
一  电磁感应（15分？）
1．（1）如图
G
A
B

（2）ABD
（3）如图
P
I


2．（1）A		（2）A
（3）不一定。
理由：导线圈中是否产生感应电流，取决于穿过导线圈的磁通量是否发生变化。若导线圈在移动过程中半径变大，由Φ = BS可知：穿过它的磁通量可能恰好保持不变，则不会产生感应电流；若磁通量发生变化，则会产生感应电流。题目只说“半径不断变化”，并未说明磁通量一定变化，因此不能说“一定会产生感应电流”。

二  廿四节气（18分？）
1．A
2．C
3．mv22 − mv12
4．t1 > t2。
理由：从立夏到立秋，地球经过夏至附近，接近远日点，公转速率较小，经过相同角度所需时间较长；从立冬到来年立春，地球经过冬至附近，接近近日点，公转速率较大，经过相同角度所需时间较短。因此t1 > t2。
5．D
6．AB
7．M = 
三  盐水电池（16分？）
1．（1）电，机械		（2）		（3）C		（4）UI − I2R
2．1.6，4
3．B
四  油滴实验（18分？）
1．CD，0.53
2．（1）		（2）①D		②U0		③D
3．（1）CU0		（2）C
五、无人机（14分？）
1．（1）C		（2）A
2．（1）0.5		（2）20.6 N
3．（1）7.4		（2）30 N
六、投石机（19分？）
1．（1）A		（2）B		（3）C
2．A
3．（1）E		（2）0		（3）v0 = 3		（4）s = 15L
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解析
一  电磁感应
1．（2）ABD
产生感应电流的条件是穿过线圈B的磁通量发生变化。
A．开关闭合瞬间，线圈A中电流从无到有，磁场变化，穿过B的磁通量变化，产生感应电流。
B．开关断开瞬间，电流消失，磁场变化，产生感应电流。
C．滑片不动，电流不变，磁场不变，磁通量不变，不产生感应电流。
D．快速移动滑片，电流变化，磁场变化，产生感应电流。

2．（1）通电直导线产生的磁场在右侧垂直纸面向里，离导线越近磁感应强度越大，因此B1 > B2。
正确选项为A。
（2）线圈圆心从P1向右移到P2，离导线越远，磁场越弱，穿过线圈的磁通量逐渐减小。
正确选项为A。
（3）不一定。
理由：导线圈中是否产生感应电流，取决于穿过导线圈的磁通量是否发生变化。若导线圈在移动过程中半径变大，由Φ = BS可知：穿过它的磁通量可能恰好保持不变，则不会产生感应电流；若磁通量发生变化，则会产生感应电流。题目只说“半径不断变化”，并未说明磁通量一定变化，因此不能说“一定会产生感应电流”。


二  廿四节气
1．地球绕太阳公转轨道为椭圆，太阳在其中一个焦点上。夏至时地球靠近远日点，立夏时离太阳更近一些，受到的万有引力也大。由万有引力提供加速度可知离太阳越近，加速度越大，所以a1 > a2。
正确选项为A。

2．从立夏到夏至，地球逐渐远离太阳，万有引力方向与位移方向夹角大于90°，万有引力做负功。
正确选项为C。

3．由动能定理，太阳对地球的引力做功等于地球动能变化量。即
W = mv22 − mv12 

4．t1 > t2。
理由：从立夏到立秋，地球经过夏至附近，接近远日点，公转速率较小，经过相同角度所需时间较长；从立冬到来年立春，地球经过冬至附近，接近近日点，公转速率较大，经过相同角度所需时间较短。因此t1 > t2。

5．考虑地球自转，物体随地球自转需要向心力，重力是万有引力的一个分力。因此重力方向略微偏离球心，但不会垂直于自转轴，也不会严格指向球心。略微偏离球心
O
P
G
F万
F向

正确选项为D。

6．广义相对论的基本原理包括等效原理和广义相对性原理。
正确选项为AB。

7．解：由太阳对地球的万有引力作为地球做匀速圆周的向心力可得：
G= mr
解得：M = 

三  盐水电池
1．（1）电动机工作时将电能转化为机械能和内能。
（2）由电阻定律：R = ，可得所用铜线的长度L = 。
（3）电动机是非纯电阻元件，不符合欧姆定律，因此选项ABD错误。
电路中的电流可用内电压除内电阻得到，即I = 。
正确选项为C。
（4）电动机输出功率等于输入功率减去热功率，即P出 = UI − I2R

2．由闭合电路欧姆定律可以推得：IR = E – Ir。
因此此图像截距为电动势E，斜率为 − r。
由图得截距E = 1.6 V；斜率大小r = 4 Ω

3．当滑片P位于a、b时，R被短路，此时外电阻最小为R0；当滑片P位于R中央，对应的外电阻最大为R0 + 。在滑动变阻器的滑片P从a端移到b端的过程中，外电阻先增大后减小，导致电流先减小后增大。
正确选项为B。

四  油滴实验
1．油滴所带电荷量是元电荷的整数倍，因此电荷量与元电荷的比值应为整数。
正确选项为CD。

2．（1）不加电压时，油滴最终匀速下降，重力等于阻力：
mg = f = kv1
得到
m = 
（2）①油滴带负电，在电场中上升，电场力做正功，电势能逐渐减小。
正确选项为D。
②A、B两极板间的的电场强度E = 
此电场中相距为s的M、N两点的电势差UMN = Es = U0
③匀速上升时有：qE = mg + kv2
其中：E = ，mg = kv1
所以：q= k(v1 + v2)
解得：q = 
正确选项为D。

3．（1）由电容的定义式C = 可得电容器所带的电荷量Q = CU0。
（2）电压变为0.5U0，初始电流也变为原来一半，即i0。i–t图线与时间轴所围面积的物理意义为放电电量，第2次放电电量为0.5CU0，是第一次的一半，对应图线②与时间轴所围面积也为图线①的一半，符合要求是选项C中的图。（另：时间常数τ = RC与初始电压无关，因此放电到接近于0时所用的时间几乎相等，都为2t0）
正确选项为C。

五、无人机
1．（1）0～t2时间内，v–t图线斜率先增大后减小，因此加速度也是先增大后减小。
正确答案为C。
（2）A：0 ~ t1内无人机做加速度增大的加速运动，图线与时间轴所围的面积小于做匀加速运动时对应的三角形面积0.5v1t1，所以平均速度小于0.5v1，选项A正确。
B：t2时刻之后速度仍为正，仍在上升，并不是最高点。
C：t3 ~ t4时间内无人机向上做匀减速直线运动，并不是自由落体。
D：t4时刻速度为零，但位移不为零，未回到出发点。
正确选项为A。

2．（1）a = = m/s2 = 0.5 m/s²
（2）由牛顿第二定律：F – m0g = m0a
F = m0(g + a) = 2.0×(9.8 + 0.5) N = 20.6 N
空气对无人机的作用力约为20.6 N。



3．（1）货物水平匀速飞行，受力分析如图所示。
m1g
T
f
α

由三力平衡可得空气阻力：
f = m1gtanα = 1.0×9.8×tan37° ≈ 7.4 N
（2）对无人机和货物整体，受力分析如图所示。
m0g + m1g
F0
f

则空气对无人机的作用力
F0 = = N ≈ 30 N

六、投石机
1．（1）弹丸在杠杆右端，杠杆逆时针转动时，弹丸速度方向竖直向上。
正确选项为A。
（2）B重锤的角速度大小ω = ，且弹丸与重锤为同一转体，角速度相同，因此弹丸的角速度大小也为 。
正确选项为B。
（3）弹丸做加速圆周运动，切线方向合外力的分力使之加速，沿半径方向合外力的分力提供向心力，因此合力的方向为斜向左上。
正确选项为C。

2．重锤、杠杆、弹丸组成的系统在运动过程中只有重力做功，机械能守恒。杠杆从初始位置转到竖直位置的过程中系统动能增加，则重力势能减少，应使重锤减少的重力势能大于弹丸增加的重力势能，即|ΔEp锤| > |ΔEp丸|。
正确选项为A。

3．（1）初始杠杆与水平面夹角30°，弹丸到转轴距离5L，则杠杆从初始位置转到竖直位置时弹丸的高度上升了Δh丸 = 5Lsin30° + 5L = 7.5L
此过程中弹丸所受重力做功：
WG丸 = −mgΔh丸 = − 7.5mgL
正确选项为E。
（2）杠杆转到竖直位置时，弹丸速度水平，重力竖直向下，重力与速度垂直，瞬时功率为0。
（3）重锤下降高度Δh锤 = Lsin30° + L = 1.5L，此过程中重锤所受重力做功
WG锤 = 50mg·Δh锤 = 75mgL
重锤和弹丸的角速度大小总相同，由v = ωr可知重锤的速率大小总为弹丸的0.2倍。
对系统，由动能定理可得：
WG锤 + WG丸 = 50m·(0.2v0)2 + mv02
解得：v0 = 3
（4）弹丸水平飞出后做平抛运动，下落高度Δh丸 = 7.5L。
水平射程：s = v0= 3·= 15L
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