[image: ][image: ]2026年贵州省普通高中学业水平选择性考试
物  理
限时75分钟
一、单项选择题：本题共7小题，每小题4分，共28分。在每小题给出的四个选项中，只有一项符合题目要求。
1． 某同学乘坐列车时，在自己的座位上利用车厢内信息屏和手机秒表估算隧道长度。该同学进隧道时速度为60 m/s，出隧道时速度为50 m/s，总用时200 s。若列车在隧道中做匀减速直线运动，则该隧道长为（     ）	Comment by physics: C
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A．5 000 m			B．8 000 m			C．11 000 m			D．14 000 m

【详解】列车在隧道内做匀减速直线运动，匀变速直线运动的平均速度满足

位移等于平均速度乘以运动时间，即
代入已知条件v0 = 60 m/s、v = 50 m/s、t = 200 s

计算得
故选C。

2． [image: ]月球引潮力是引起海洋潮汐的主要原因，可等效为地表某点处质量为Δm的海水所受月球引力减去地心处相同质量的物质所受月球引力。已知地球半径为R，地心O与月心Oʹ间距为d，月球质量为M，引力常量为G，地表P点背对月球，P、O和Oʹ在同一直线上，如图所示，则P点处质量为Δm的海水所受月球引潮力大小为（     ）	Comment by physics: D
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A．		B．
C．		D．
【详解】根据题图可知P点距月心的距离为d + R，地心与月心间距为d，月球质量为M，根据万有引力公式结合月球引潮力的定义可得P点处质量为Δm的海水所受月球引潮力大小为F = 。
故选D。



3． [image: ]如图，完全相同的均质小球A、B被不可伸长的细线悬挂，静止在同一竖直平面内，相互接触无挤压，悬挂点到球心的距离分别为L和 L，A被拉至与竖直方向成60°的位置并由静止释放，随后与B发生弹性正碰。忽略空气阻力，B的球心上升的最大高度为（    ）	Comment by physics: A
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A．L			B．L			C．L			D．L

【详解】设A、B小球的质量均为m，忽略空气阻力，则A从静止释放至与B发生碰撞前瞬间，由动能定理可得


A球与B球碰撞过程中，根据动量守恒定律和机械能守恒定律有，

可得

由于

所以从碰撞后至下次碰撞前，B做圆周运动，设B的球心上升的最大高度为h，则对B从碰后至上升到最大高度的过程，由动能定理可得
解得h = L
故选A。

4． [image: ]如图，密闭真空中，有一竖直放置的金属靶和水平放置的两平行极板，极板与金属靶受光面垂直，板间存在竖直向上的匀强电场E。用频率为ν1和ν2的光分别照射靶时，垂直靶面逸出最大初动能分别为Ek1和Ek2的光电子，经狭缝S1、S2后进入电场，分别落到下极板M、N处。忽略极板边缘效应及电子间的相互作用，则（    ）	Comment by physics: A
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A．Ek1 < Ek2，ν1 < ν2
B．Ek1 > Ek2，ν1 > ν2
C．Ek1 > Ek2，ν1 < ν2
D．Ek1 < Ek2，ν1 > ν2
【详解】光电子进入匀强电场后做类平抛运动，竖直方向：加速度a = 

对所有电子，竖直方向加速度和位移均相同，根据可知，运动时间相同
水平方向做匀速运动，则落在M的电子初速度较小，即Ek1 < Ek2

对光电效应过程，根据爱因斯坦光电效应方程，可知ν1 < ν2。
故选A。

5． 如图，某发电站输出电压U1 = 13.8 kV的交流电，经两个变压器先后将电压升至U2 = 220 kV和U3 = 500 kV，再并入电网。输电线电阻R1 = 12 Ω，R2 = 8 Ω。设所用变压器均为理想变压器，若发电站输出功率P1 = 690 kW，则R1和R2上损失的总功率为（    ）	Comment by physics: B
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[image: ]
A．30.118 kW		B．30.072 kW		C．30.024 kW		D．30 kW

【详解】发电站输出总功率

因此R1所在回路电流： 

R1的功率损失：

理想变压器无损耗，第一个变压器副线圈输出功率等于原线圈输入功率，即


结合，得R2所在回路电流：

R2的功率损失：
故选B。

6． [image: ]如图，农民伯伯挑玉米时用双手分别抓住轻绳的O、Oʹ点处，某时刻绳OA、OʹB与竖直方向的夹角均为45°，手对绳的作用力分别垂直于OA、OʹB，所有作用力在同一竖直平面内，此时人和物均处于平衡状态。已知每筐玉米质量为m，重力加速度大小为g，忽略筐和扁担质量，则此时扁担对肩膀的作用力大小为（    ）	Comment by physics: B
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A．mg		B．mg		C．mg		D．2mg
【详解】对单侧O点受力分析：O点受三个力：向下的玉米重力mg、OA绳的拉力T、手垂直OA的作用力F，系统平衡。

根据平衡条件

则单侧绳对扁担向下的分力为

扁担对肩膀的作用力大小为
解得N = mg
故选B。

7． [image: ]如图，空间中存在垂直于纸面向里的匀强磁场及从O点沿径向向外的电场，某处电场强度大小E = ，k为常量，r为该处到O的距离。一带负电粒子在纸面内沿逆时针方向做匀速圆周运动。当磁感应强度大小为B1时，粒子运动半径为r1，速率为v，电势能为Ep1；当磁感应强度大小为B2（B2 > B1）时，粒子运动半径为r2，速率仍为v，电势能为Ep2。取无限远处的电势为零，不计粒子重力，则（    ）	Comment by physics: C
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A．r2 > r1，Ep2 > Ep1			B．r2 > r1，Ep2 < Ep1
C．r2 < r1，Ep2 < Ep1			D．r2 < r1，Ep2 > Ep1
【详解】带负电粒子在纸面内沿逆时针方向做匀速圆周运动，则根据左手定则洛伦兹力背离圆心，电场力指向圆心，两力的合力提供向心力。
当磁感应强度大小为B1时，粒子运动半径为r1，速率为v，此时有


当磁感应强度大小为B2（B2 > B1）时，粒子运动半径为r2，速率仍为v，此时有



联立可得
因为B2 > B1，所以r2 < r1
又沿电场方向电势降低，电子在电势低处电势能大，故Ep2 < Ep1。
故选C。
二、多项选择题：本题共3小题，每小题5分，共15分。在每小题给出的四个选项中，有多项符合题目要求。全部选对的得5分，选对但不全的得3分，有选错的得0分。
8． [image: ]在贵州凯里，人们常将小西红柿和红辣椒加工后放入如图所示的瓦罐中，罐口处倒扣一个钵并用水密封，发酵制作酸汤。发酵过程中罐内物质缓慢产生气体，压强足够大时气体以气泡形式溢出，间歇性放气。罐内气体可视为理想气体，设罐内气体温度和体积保持不变，则（    ）	Comment by physics: AD
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A．在放气过程中，溢出的气体对外界做正功
B．在放气过程中，溢出的气体对外界做负功
C．在刚放气完到下次即将放气的过程中，发酵产生气体，罐内气体内能减小
D．在刚放气完到下次即将放气的过程中，发酵产生气体，罐内气体内能增大
【详解】AB．在放气过程中，气体体积增大，则溢出的气体对外界做正功，故A正确，B错误；
CD．在刚放气完到下次即将放气的过程中，发酵产生气体，气体的质量增加，温度不变，罐内气体内能增大，故C错误，D正确。
故选AD。

9． 光在折射率为n的光纤中传播路程L，等效于光在真空中传播路程nL，nL称为光程。如图（a），两根同种光纤在A、B处被熔接为耦合点，形成上下两支路，上下支路A、B之间的光纤长度相同。波长为λ的光经过耦合点时的变化情况如图（b）所示，任意支路的光经过耦合点，与输入口同侧的输出口的光未额外增加光程，异侧输出口的光额外增加 光程。现有波长为λ的光从1口入射，则上下支路的光（    ）	Comment by physics: BC
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A．在3口干涉加强				B．在3口干涉削弱
C．在4口干涉加强				D．在4口干涉削弱
【详解】现有波长为λ的光从1口入射，经过耦合点A后，在上通道的光程为nL，下通道的光程为nL + ，经过耦合点B后，上通道的光到3口光程为nL，下通道的光到3口光程为nL + + ，两光的光程差为 ，则在3口干涉削弱；经过耦合点B后，上通道的光到4口光程为nL + ，下通道的光到4口光程为nL + ，两光的光程差为零，则在4口干涉加强。
故选BC。



10． [image: ]如图，水平绝缘桌面上固定有光滑金属导轨ECADG，其中EC和GD的延长线交于∠CAD的角平分线上O点，M、N点在AO的延长线上，M为CD的中点，∠CAD = 2α，∠EOG = 2β，|OM| = d，|ON| = L。导轨所在区域存在磁感应强度大小为B、方向竖直向下的匀强磁场。质量为m的导体棒在水平拉力作用下，从A点以速度v0向右匀速运动到M点，此时撤去拉力，运动到N点时速度为。已知导体棒单位长度电阻为r，导体棒在运动过程中始终垂直于AN且与导轨接触良好，导轨电阻不计。则导体棒（    ）	Comment by physics: AC
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A．从A到M的过程中，电流为
B．从M到N的过程中，通过导体棒的电荷量为 
C．速度v0满足关系式v0 = 
D．从A到M的过程中，产生的焦耳热为
【详解】A．从A到M的过程中，导体棒向右匀速运动，设某时刻接入电路的导体棒长度为Lʹ，则有感应电动势E = BLʹv0
导体棒接入电路的电阻为Rʹ = Lʹr
则电流为I = = ，故A正确；

B．从M到N的过程中，结合A分析可知，某时刻导体棒速度为v时，感应电流为

由电流定义式可得，通过导体棒的电荷量为

又有

则有，故B错误；


C．从M到N的过程中，令某时刻导体棒速度为v时，导体棒的位移为x，由几何关系可得，导体棒接入电路的长度为，可知该时刻导体棒所受安培力为

对该过程由动量定理有

则有
解得v0 = O
L
d
L − d
d + x
x

作出该过程d + x与x关系图像，如图所示

则有
联立解得v0 = ，故C正确；

D．从A到M的过程中，设某时刻导体棒位移大小为xʹ，则导体棒接入电路的长度为2xʹtanα，该时刻导体棒所受安培力为，该过程中安培力做功为


作出该过程xʹ与xʹ关系图像，如图所示O
dAM
xʹ
dAM
xʹ


则有

由功能关系有产生的焦耳热
联立解得Q = ，故D错误。
故选AC。
三、非选择题：本题共5小题，共57分。
11． （6分）
如图，某同学居家设计简易单摆测量重力加速度。主要器材有：细线、金属球、卷尺、手机、挂衣架。	Comment by physics: （3）2.02
（4）
（5）大，小
2026年贵州高考11挂
衣
架

请完成下列步骤：
（1）用卷尺测量金属球直径三次后得平均值d = 1.82 cm。
（2）用卷尺测量摆线长度三次后得平均值L。将金属球从平衡位置拉至一个偏角小于5°的位置并由静止释放，用手机秒表测量金属球20次全振动的时间t。重复测量三次，得周期的平均值T。
（3）改变摆线长度，重复步骤（2）。得L、t（t1、t2、t3）和T的数据如下表：
	L/cm
	t1/s
	t2/s
	t3/s
	T/s

	110.10
	42.43
	42.25
	42.38
	2.12

	100.37
	40.43
	40.50
	40.38
	

	90.23
	38.62
	38.38
	38.50
	1.93


计算上表中L = 100.37 cm时的T =_____s。（保留三位有效数字）
（4）根据重力加速度表达式g =_____（用π、T、L和d表示），计算实验值。
（5）查询当地重力加速度，发现g的实验值偏小。为减小空气阻力引起的误差，应尽量选择质量_____（填“大”或“小”）、体积_____（填“大”或“小”）的摆球。

【解析】（3）金属球做20次全振动的时间为，则周期

当L = 100.37 cm时，代入数据可得


（4）根据单摆的周期公式，其中

则
可得重力加速度表达式为g = 
（5）为减小空气阻力引起的误差，应尽量选择质量大、体积小的摆球。

12． （9分）
在绝缘板上均匀涂敷一种导电材料，制作的电阻样品如图（a）所示。所制三个电阻的涂层长度相同、宽度较小且相同、厚度不同（几微米），阻值均约为几十欧。某实验小组通过测量三个电阻阻值，比较其涂层厚度，所用器材有：	Comment by physics: （1）如图

（2）36.2，36.2
（3）Rx2
（4）
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[image: ]待测电阻Rx1、Rx2和Rx3；
电压表V1（量程0 ~ 3 V）；
电压表V2（量程0 ~ 5 V）；
电阻箱R0（阻值0 ~ 999.9 Ω）；
滑动变阻器R（阻值0 ~ 10 Ω）；
直流电源E（电动势4.5 V）；
开关；导线若干。
请完成下列步骤：
（1）实验小组设计了如图（b）所示的电路图。根据图（b）完成图（c）中的实物图连线。
[image: ]
（2）接入Rx1，闭合S，调节R和R0，R0的示数如图（d）所示，此时R0读数为_____Ω，电压表V1和V2读数分别为1.81 V和3.62 V，由此可知Rx1 =_____Ω。断开S，改换待测电阻，重复上述步骤。分别测得Rx2 = 20.2 Ω，Rx3 = 70.5 Ω。
图（d）

（3）由三个电阻测量值可知_____（填“Rx1”“Rx2”或“Rx3”）涂层最厚。
（4）实验完成后，该小组通过原理分析，发现此方法测电阻未考虑电压表V1内阻的影响。若已知电压表V1内阻为RV1，电压表V1和V2示数分别为U1和U2，电阻箱示数为R0，则Rx =________（用RV1、R0、U1和U2表示）。经分析发现，本实验中考虑电压表V1内阻后，不影响判断三个电阻涂层厚度关系。
【解析】（1）根据电路图可得实物连接图如图所示
[image: ]

（2）由题图（d）可知R0的读数为36.2 Ω，结合题图（b）和串联电路分压规律

解得

代入电压表的读数可得

（3）三个电阻导电材料相同、涂层长度相同、宽度较小且相同，由电阻定律可知横截面积越大，即涂层越厚的电阻，阻值越小，由于Rx2阻值最小，则Rx2涂层最厚。
（4）若考虑电压表V1内阻，则根据串、并联电路规律和欧姆定律有
Rx =  = 

13． （9分）
图（a）是绳波在某时刻的照片。设该绳波为简谐横波，以绳中各质点平衡位置的连线为x轴、质点振动方向为y轴，建立如图（b）所示的直角坐标系，图中实线、虚线分别表示t = 0和t = 0.25 s时绳波的图像。若该绳波沿x轴负方向传播，周期大于0.25 s。	Comment by physics: （1）λ = 2 m，A = 16 cm
（2）T = 1 s，v = 2 m/s
（3）如图
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[image: ]
（1）求绳波的波长和振幅；
（2）求绳波的周期和传播速度；
（3）在图（c）中，画出t = 0.5 s时绳波在0 ~ 2.0 m内的图像。
【解析】（1）由题图（b）可知绳波的波长为λ = 2 m，振幅A = 16 cm

（2）由于绳波沿x轴负方向传播，则由题图（b）可知绳波从t = 0到t = 0.25 s，传播的时间为
由于T > 0.25 s
则n只能取0，解得T = 1 s
则波速v = = 2 m/s
（3）时间t = 0.5 s = ，则此时的波形为 t = 0时的图像沿x轴负方向传播半个周期，0 ~ 2.0 m内的图像为题图中实线关于x轴对称的图像，如图所示
[image: ]

14． （15分）
在竖直平面内，一带电荷量为q（q > 0）的小球在重力作用下从P点由静止开始下落，运动过程中始终受到与运动方向相反的空气阻力作用，其大小f与速率v满足f = kv（k为常量）。小球第一次经过P点正下方的M点时达到最大速率v0，此时，施加竖直向上的恒定匀强电场，小球做变速运动。经过一段时间后，小球在M点正上方的N点再次达到最大速率v0，此后匀速上升。已知小球速率从第一次v0到再次达到v0的过程中，克服空气阻力做功为Wf，重力加速度大小为g。求：	Comment by physics: （1）m = ，E = 
（2）amax = 2g
（3）UMN = 
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（1）小球的质量和电场强度大小；
（2）小球的最大加速度大小；
（3）施加电场后，M、N两点间的电势差。
【解析】（1）小球第一次达到最大速率v0时，受力平衡，根据平衡条件有mg = kv0
解得小球的质量为m = 
小球再次到达最大速率v0时，受力平衡，小球到达M点上方N点，速度方向竖直向上，则空气阻力竖直向下，根据力的平衡条件mg + kv0 = qE
解得电场强度大小为E = 
（2）对小球从P点运动到M点的过程，由牛顿第二定律有mg − kv = ma
可知小球做加速度减小的加速运动，从M点运动到最低点的过程，由牛顿第二定律有mg – qE + kv – mg = ma
可知小球做加速度减小的减速运动，小球从最低点运动到N点的过程，由牛顿第二定律有qE − kv – mg = ma
可知小球做加速度减小的加速运动，小球从静止释放时加速度为g，小球运动到M点加恒定匀强电场时有qE + kv0 – mg = mamax
解得amax = 2g > g
则小球的最大加速度大小为2g。

（3）对小球从M点运动到N点的过程，由动能定理有
其中UMN = Eh
联立解得M、N两点间的电势差为UMN = 

15． （18分）
如图，机舱内装有质量均为m1 = 5 kg的甲、乙两个灭火弹模型的弹射型无人机，静止在θ = 30°的斜直轨道上，无人机空载时质量m0 = 30 kg。无人机在弹射系统作用下以v0 = 15 m/s的速度沿轨道离开，随后无人机依靠自身动力飞行，达到高度H = 125 m时，开始以v1 = 20 m/s的速度沿水平方向做匀速直线运动，并进行投弹训练。设两弹所受空气阻力不计，落地点均在同一水平面上，取重力加速度g = 10 m/s2。	Comment by physics: （1）600 N·s，方向与水平方向夹角为30°
（2）42.4 m
（3）smin = 
2026年贵州高考15
[image: ]
（1）求载弹无人机在斜直轨道上运动过程中所受合力的冲量大小和方向；
（2）设水平飞行过程中，载弹无人机水平方向动力与质量满足F = （国际单位制），所受空气阻力大小恒为f = 49 N，方向与飞行方向相反，若两弹相对无人机无初速度先后被释放，时间间隔Δt = 2 s，求两弹落地点之间的距离；
（3）设无人机水平飞行过程中，先相对无人机无初速度释放甲，当甲落地时沿水平方向发射乙，此时乙相对地面的速度大小为v，若无人机的速度始终不变，求乙从发射到落地的过程中，两弹之间距离的最小值与v取值的关系。

【解析】（1）载弹无人机在斜直轨道上运动过程中，由动量定理有
代入数据解得I合 = 600 N·s
则载弹无人机在斜直轨道上运动过程中所受合力的冲量大小为600 N·s，方向沿斜直轨道向上，即与水平方向夹角为30°。

（2）先释放一个灭火弹后载弹无人机水平方向的动力大小为

水平方向由牛顿第二定律有
则释放第一个灭火弹后，第二个灭火弹与无
人机一起做匀加速直线运动，所以后释放的灭火弹释放时的速度为v2 = v1 + aΔt


从释放第一个灭火弹到释放第二个灭火弹的过程，由速度位移公式可知后释放的灭火弹的位移为；由于两弹所受空气阻力不计，则两弹释放后均做平抛运动，有

则两弹落地点之间的距离为
（3）相对无人机无初速度释放甲，且无人机的速度始终不变，则根据平抛运动规律可知，甲落地时，乙在甲的正上方H处，设发射乙后乙的运动时间为t，则此时两弹之间的距离为



由二次函数知识可知，当，两弹之间距离最小，即




由于，所以不考虑
解得smin = （国际单位制）
第1页  共12页
oleObject39.bin

image51.wmf
2

l

T

g

p

=


oleObject40.bin

image52.wmf
2

d

lL

=+


oleObject41.bin

image53.wmf
2

2

d

L

T

g

p

+

=


oleObject42.bin

image55.png
LR





image56.png




image54.png




image57.wmf
1

02

x

x

R

U

RRU

=

+


oleObject43.bin

image58.wmf
1

0

21

x

U

RR

UU

=

-


oleObject44.bin

image59.wmf
1

1.81

36.2

Ω

36.2

3.621.81

x

R

=´=W

-


oleObject45.bin

image60.wmf
x

L

R

S

r

=


oleObject46.bin

image62.png
£
=

El(c)

€l(b)

&l (a)





image63.wmf
(

)

1

Δ

012

4

tTnTn

=+=

L

，

，

，


oleObject47.bin

image61.png
> x/m





image64.wmf
0

MNf

qUmghW

--

=


oleObject48.bin

image65.png
Wi K
?,Eé)til WA





image66.wmf
(

)

100

2

Immv

=+

合


oleObject49.bin

image67.wmf
1

10

1960

56

FNN

mm

==

+


oleObject50.bin

image68.wmf
(

)

110

Ffmma

-

=+


oleObject51.bin

image69.wmf
22

21

1

2

vv

x

a

-

=


oleObject52.bin

image70.wmf
2

0

1

2

Hgt

=


oleObject53.bin

image71.wmf
12010

Δ

42.4

xxvtvtm

=+-=


oleObject54.bin

image72.wmf
(

)

(

)

2

2

224222

11

24

svtHgtgtvgHtH

--

æö

=+=++

ç÷

èø


oleObject55.bin

image73.wmf
(

)

2

2

2

2

gHv

t

g

-

=


image3.wmf
0

2

vv

v

+

=


oleObject56.bin

image74.wmf
(

)

2

2

2

min

2

gHv

sH

g

-

=-


oleObject57.bin

image75.wmf
2

0

t

³


oleObject58.bin

image76.wmf
2

0

gHv

-

<


oleObject59.bin

oleObject1.bin

image4.wmf
xvt

=


oleObject2.bin

image5.wmf
6050

20011000

2

xmm

+

=´=


oleObject3.bin

image6.png




image7.png




image8.wmf
(

)

2

1

1cos60

2

A

mgLmv

-

°

=


oleObject4.bin

image9.wmf
AAB

mvmvmv

¢

+

¢

=


oleObject5.bin

image10.wmf
222

111

222

AAB

mvmvmv

+

¢¢

=


oleObject6.bin

image11.wmf
BA

vv

¢

=


oleObject7.bin

image12.wmf
2

14

25

B

mvmgL

<

¢


oleObject8.bin

image13.wmf
2

1

0

2

B

mghmv

-

=-

¢


oleObject9.bin

image14.png




image15.wmf
2

1

2

yat

=


oleObject10.bin

image16.wmf
0

k

EhW

n

=-


oleObject11.bin

image17.png




image18.wmf
111

PUI

=


oleObject12.bin

image19.wmf
3

1

1

3

1

69010

50

13.810

P

W

IA

UV

´

===

´


oleObject13.bin

image20.wmf
2

111

3000030

PIRWkW

D===


oleObject14.bin

image21.wmf
211

Δ

PPP

-

=


oleObject15.bin

image22.wmf
222

PUI

=


oleObject16.bin

image23.wmf
2

3

IA

=


oleObject17.bin

image24.wmf
2

222

720.072

PIRWkW

D===


oleObject18.bin

image25.png




image26.wmf
cos45

Tmg

=°


oleObject19.bin

image27.wmf
1

cos45

NT

=°


oleObject20.bin

image28.wmf
1

2

NN

=


oleObject21.bin

image29.png




image30.wmf
2

1

2

11

kmv

qqvB

rr

-=


oleObject22.bin

image31.wmf
2

2

2

22

kmv

qqvB

rr

-=


oleObject23.bin

image32.wmf
1122

12

kk

qqvBrqqvBr

rr

-=-


oleObject24.bin

image33.png




image34.png
(o

i |
S | e e
wau >% S

SO

w2 e ARG IO




image35.png




image36.wmf
Bv

I

r

¢

=


oleObject25.bin

image37.wmf
Δ

Δ

Δ

B

qItItvt

r

==å

¢

å=


oleObject26.bin

image38.wmf
Δ

vtLd

-

å=


oleObject27.bin

image39.wmf
(

)

BLd

q

r

-

=


oleObject28.bin

image40.wmf
(

)

2tan

dx

b

+


image1.png




oleObject29.bin

image41.wmf
(

)

2tan

Bv

Bdx

r

b

××+


oleObject30.bin

image42.wmf
(

)

0

0

2tan

Δ

2

v

Bv

Bdxtmv

r

b

æö

-å××+×=-

ç÷

èø


oleObject31.bin

image43.wmf
(

)

2

0

2tan

Δ

2

mv

B

dxvt

r

b

å+×=


oleObject32.bin

image44.wmf
(

)

(

)

(

)

1

2

dxxdLLd

-

å+×=+


oleObject33.bin

image45.wmf
0

2tan

Bv

Bx

r

a

¢

××


image2.png




oleObject34.bin

image46.wmf
2

00

2tan

2tan

BvBv

WBxxxx

rr

a

-a-

¢¢¢

=å×××=×

¢

å


oleObject35.bin

image47.wmf
22

2

2

1tan

22tan

AM

d

xxd

b

a

å×==

¢¢


oleObject36.bin

image48.wmf
QW

=


oleObject37.bin

image49.wmf
123123

20360

tttttt

T

++++

==

´


oleObject38.bin

image50.wmf
40.4340.5040.38

2.02

60

Tss

++

==


